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Maximum motorload diagram

1) Ratings apply to fully submerged motors for duty type S1 according to BS 4999 part 30  (VDE 0530)
     S1 = continuous running duty type.  Voltage +- 5%, frequency +- 5%.
2) M=single phase.
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04 oC 05 oC 06 oC 07 oC 08 oC

BB 5.1 3.2 001 001 001 39 88

M-AB )2 8.1 8.2 001 001 001 29 58

DB 2.2 4.3 001 001 001 001 89

EB 6.2 0.4 001 001 001 001 49

HB 4 2.6 001 001 49 68 87

JB 5 7.7 001 001 59 98 38

RB 9 6.41 001 001 001 89 09

ZB 31 02 001 001 001 001 19

AD 56.0 0.1 001 001 001 001 001

M-AD )2 56.0 0.1 001 001 001 001 001

CD 5.1 3.2 001 001 001 001 001

DD 2.2 4.3 001 001 001 001 59

GD 5.3 4.5 001 001 29 48 77

C/E-GD 5.3 4.5 001 001 001 001 89

JD 5 7.7 001 001 001 001 59

LD 6 4.9 001 79 09 38 77

OD 5.7 6.11 001 001 001 29 18

UD 5.01 2.61 001 001 69 98 48

ZD 31 02 001 49 98 38 77

EF 4.2 8.3 001 001 001 001 001

HF 4 2.6 001 001 001 001 001

RF 9 41 001 001 001 001 001

ZF 31 02 001 001 001 59 09

EJ 02 8.03 001 69 09 38 77

GJ 92 7.44 001 001 001 59 78

LJ 84 47 001 001 19 38 37

DL 61 52 001 001 29 48 47

FL 22 9.33 001 69 19 38 57

IL 43 4.25 001 39 09 28 57

LL 84 47 001 79 09 58 67

NL 95 2.29 001 59 09 08 07

TL 08 521 001 59 09 08 07

YL 001 651 001 59 09 08 07

EN 02 1.04 001 001 001 001 001

GN 62 6.04 001 59 09 08 07

ON 06 5.29 001 59 09 08 07

GP 62 6.04 001 59 09 08 07

MP 54 4.67 001 59 09 08 07
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